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Bereich für
Behälterkommissionierung

Pickit L-HD

Abstand zur Kamera in mm

E C H N I S C H E  E I G E N S C H A F T E N  D E R  K A M E R A

3D-Messvorgang Strukturiertes Licht

3D-Bildaufnahmezeit 200-1000 ms

Auflösung der 3D-Kamera (Pixel) 1920 x 1200 mm 

Präzision der 3D-Kamera (mm)* 0,3 - 1,6 mm

Genauigkeit der 3D-Kamera (%) < 0,75 %

Genauigkeit der 3D-Kamera 
(mm)**

3 - 7 mm

Geschätzte 
Entnahmegenauigkeit***

1,5 x 3D-Kameragenauigkeit

Gewicht der 3D-Kamera 2 kg

3D-Kameraanschluss an PC M12–8 (USB) – USB3

PC-Verbindung zum Roboter TCP/IP über Ethernet

Energieversorgung M 12-5 24 VDC

Temperatur 10°C bis 40° C

IP-Klassifizierung IP 65

Vibrationen 5G Sinus, 25 G Stoß

Entspricht CE, CB, EN6950, FCC Klasse A

Entspricht CE, FCC
* Bei einem größeren Abstand zur Kamera ist die 3D-Präzision geringer
** Bei einem größeren Sichtbereich ist die 3D-Genauigkeit der Kamera geringer
*** Durchschnittliche Genauigkeit aus der realen Produktionsumgebung
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Typ U Typ S
90° Tick-Tock  

Krümmung

T E C H N I S C H E  E I G E N S C H A F T E N  D E S 
K A M E R A K A B E L S

10 m / 25 m / 50 m

High-Flex / Continuous-Flex
•	 Typ U (R= 67,5 mm - 5.000.000 Mal)
•	 Typ S (R= 60 mm - 1.000.000 Mal)
•	 90° Tick-Tock Krümmung (R= 60 mm - 1.000.000 Mal)

P R O Z E S S O R

Energieverbrauch
•	 Wenn abgeschaltet: 3 W
•	 Hochfahren: 35 W
•	 Leerlauf: 25 W
•	 Starke Belastung: 85 W

Technishce Eigenschaften
•	 Prozessor: 6 Prozessorkerne (12 Threads)  

bei 3.7 Ghz
•	 19-Zoll-Server: rackfähig (1HE)
•	 Temperatur: 5° C bis 40° C
•	 Vibrationen: In Betrieb, 1 Grms (HDDx1),  

3 Grms (SDDx1)
•	 IP-Klassifizierung: IP 20
•	 Feuchtigkeit: 10-85 % bei 40° C
•	 Gewicht: 2,5 kg

N U T Z E N  S I E  P I C K I T  M I T  D E M  R O B O T E R  I H R E R  W A H L 


